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Terazide herhangi bir hata veya
ariza olustugunda, terazinin i¢ini
acmayin, cihaza uygun
miidahale i¢cin CAS yetkili
servislerine bagvurun.

Maksimum agirlik limitinin
tizerinde agirlik yiiklemeyin

Statik elektrigi minimize
etmek i¢in terazinin toprak
baglantis1 yapilmasi. Bu
ar1za ve elektrik sokunu en
aza indirecektir.

Terazinin figini piriz den
¢ikarirken, kablodan tutarak
¢ekmeyin. Hasar gormiis kablo
elektrik sokuna ya da yangma
sebep olabilir.

Teraziyi direk giines 15181na
maruz kaldig1 ya da 1siticiya
yakin yerlerde bulundurmaktan
kaginin.

Yangin olusumunu 6nlemek igin,
teraziyi yanici ve agindirici gaz
bulunan ortan ortamlarda
bulundurmayin veya
kullanmayin.

Elektrik sokundan korunmak
icin, elektrik figini prize tam
olarak yerlestirin.

Elektrik sokunu ve yanlig
deger okunmasi sebep
olmamak i¢in, terazi lizerine
su dokiilmemeli ve nemli
ortamlara
yerlestirilmemelidir.

Teraziye uygun adaptor
kullanin, yanls adaptor
teraziye hasar verebilir.



Tutarli ve dogru dl¢lim i¢in,

CAS yetkili servisleri tarafindan

periyodik olarak kontrollerini
saglayiniz.

Terazi uzun siire
kullamlmayacaksa pilleri
teraziden ¢ikarin. Pillerdeki
sizint1 tehlikelidir.

Teraziyi elektro manyetik giiriiltii
olusturan cihazlardan uzak tutunuz.

Teraziye ani darbeler Teraziyl gekerke.n ya da
uygulamaktan kagmm, kaldirirken terazinin

yEu . ’ govdesinden tutun. Kefeden
tartim mekanizmasi hasar

. g tutmayin.
gorebilir.

r‘i
A

Teraziyi uygun ani 1s1 Terazi tizerindeki su terazisini
degisimlerine maruz kullanarak terazinin dort
kalmayacak sekilde uygun ~ kosesini ayarlayarak dengeli
cevre sartlarinda sekilde kurulmasini saglaym.

bulundurun.

Yanlis tipte pil kullanilmasi patlamaya sebep olabilir bu
sebeple biten pillerin yerine cihaz 6zelliklerinde
belirtilen tipte pillerle degistirin.

Bu cihazin yanlig deger gdstermesine

sebep olabilir.



1. Kullanim oncesi uyarilar

Cevre
Terazi hava akiginin, korozyonun, titregsimin ve asir1 sicagin, agirt nemin olmadigi ortamlarda

kullanilmalidir. Bu faktorler okunan ve goriintiilenen degeri etkileyecektir.

Terazlyi kumnayin:
e Hizli sicaklik degisimi ya da riizgér olan agik kap1 ya da pencere 6nlerine
e  Isitic1 ya da havalandirma yanma.
e  Donen ve titresim yapan ekipmanlarin yanina
e Manyetik alanlara ya da manyetik alan olusturan ekipmanlarin yanina
e Dengede olmayan ¢aligma alanlarina
e Tozlu gevrelere

e  Dogrudan giines 151 alan bolgelere

Terazivi hizalamal
Terazinin sol altinda su terazisi ile terazinin dengesini saglamak i¢in 4 adet ayarlanabilir ayak

mevcuttur. Ayarlanabilir ayaklar sayesinde su terazisindeki baloncugu merkeze getirin

Terazlyi agmak

Kefenin tizerinde herhangi bir sey varken agmayin. Terazi adaptérle galistyorken sag tarafindaki
switch kesinlikle agilmalidir. Ardindan On/off tusu ile acabilirsiniz.

Terazi 9°dan 0’a geri sayim yaparak acar. Ardindan terazi kullanim i¢in hazirdir.

Isinmast igin 15~30 dakika verin.



2. Kurulum

A. Paket icerigi
- Terazi
- Adaptor
- Kullanim kilavuzu
- Loadcell konektori : basak bir platform baglamak i¢in kullanmn.
- RS-232 konektorii : Harici gosterge igin kullanin

B. Genel Goriiniig
~ N

PLATTER

DISPLAY

RS232
OUTPUT KEYBOARD
LEVELING
FOOT
— Extra Display/Control Box
5 =
[l 1
REMOTE —t-,i,—l@__ﬂ-_,j ]:
X = 7




3. Ekran semboleri acgiklamalari

CAS
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Ekran

o Tartim ekrani
Toplam 6 basamak hesaplanan ya da kefe lizerindeki 6lgtim igin.

o Birim agirlik ekrani
Toplam 6 basamak birim agirlik ya da tartim adedi igin.

e Sayim ekrani
Toplam 6 basamak hesaplanan ya da kefe lizerindeki sayim i¢in.



Semboller

Semboller

Aciklama

NET

Terazi Dara konumunda

Terazi Sifidandi

Terazi toplam durumu

Okunan ekran kararll durumda

Eksik dmek agifik
Eger kefe Uizerindeki, parga agidik 10 boliintliden daha az ise, sekildeki

Uggen goriinerek kullaniciya daha fazla parga eklemesini hatiratir.

Eksik agirik

Eger kefe lizerindeki, kefe tizerindeki agirik 1/10 boliintliden daha az
ise, sekildeki isaret gériinerek kullaniciya birim agifidin kesin élgim
elde etmek igin cok az oldugunu hatirlatir.

W

Dilisiik Voltaj

HI,.LO,0K Kontrol uyan fonksiyonu géstergesi
Kg/lb Tartim birimi
Negative
Terazi negatif sayim modunda.
Count cgattsay
Remote Harici Platform kullanimi.

10




4. Tus Fonksiyonlari

Tuslar Ozellikler
0~-9 Numerik Tuslar
L] Desibel noktasi
C Ekranda gériinen niimerik tuslan silmek igin kullanilir
Eger kefe bosken ekranda ¢ok kigiik bir agiiik gorinliyorsa
ZERO
ekrani sififamak igin kullanilir
Dara kabinin agirigini ¢ikanr ve ekrandaki degerin net deger
DARA
oldugunu gosterir.
SMPL Bu tus 6mek Olcli gimek icin kullanilir.
UWT Bu tus sayilacak uriintin parga agifigini girmek igin kullanilir.
Kontrol fonksiyonu igin agirik & miktar “HIGH/LOW” limitleri bu
ALARM
tusla girilir.
ADD Olgiilen Aginik/miktarini toplamaigin kullanilir.
TOTAL Toplam aginigi sayimi ve iglem adedini gérmek igin kullanin
REMOTE Remote (harici) platform degistirmek icin kullanin.
SET Kullanici ayar fonksiyonuna girmek igin kullanilir..
Parametre ayariarini dogrulamak igin kullanilir
ENTER/UNIT Birim degistirmek igin kullanin kg/lb.
MOVE “SET’ durumunda parametre egerini iledlemek igin kullanilir.
Sayim modunda émekleme igin “10” kisayol tusu
Uzun sure basildiginda hafiza moduna geger
MEMORY ki kere basarak kayitii bilgiyi caginn.
GROSS Brit aginigi géstermek igin kullanin.
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5. Baglanti gosterimi

A. Harici kontrol

/
GND 5//’0_\«\ 4
V113
EX+ 1( ( ° © o
o
B. Harici ekran / Kontrol kutu portu
/
12345
Used to connect
control box
%5 LR ?J
Used to connect
extra display
6 789
\_
Kontrol kutusu :
Pinl Pin2 Pin3 Pin4 Pin5
HI OK LO VCC (5V) GND
Harici ekran:
Pin6 Pin7 Pin8 Pin9
GND RXD TXD

12




1.Caligma gevresi

Giic kaynagr:

Y Cikis portu :giris Voltaj AC<250V £10%,50HZ +1%
DC30V
I<2A

egitis portu :Giris Voltajt DC 9V/(300mA~700mA)

Cevre:

% Calisma sicakhig:0~40°C

% Nem aralig: <85%

2.Baglanti gosterimi
Genel Gorliniim

Signal Output
2 ports for g

power adaptor

Signal Input Control box body

2.1 sinyal giris portu ve adaptor

e

DC 9V DC 9V  Signal Input

Sinyal giris portu terazi ile ya da diger ekipmanlarla baglamak igin standart kabloyu
kullanm.
Bu iki portun gii¢ adapt6r bagh oldugundan emin olun.

13



2.2 Sinyal cikis portu

T R A
Lcaajcas|caafcaB[CIA[CIB[=

Burada 3 béliim kontrolii mevcuttur, (CLA, C1B) , (C2A. C2B), (C3A. C3B),
Bunlarin her biri iki kablo konektoriine sahiptir. Soylenen siraya gore calisirlar..

Not : (C1A, C1B)= LO, (C2A, C2B)=OK, (C3A, C3B)=HI

3 K2 A
i [
; R21 D4 = K2 R22
LA 71 ¥ ’%\RH,\ ORI
,. P CEIE [
F2 2B
o — = e——
—e 3A
25 = . R2
s 3 s R2
N

EK : Cikigin elektrik semast

K3 C3A
T 1
D5 e K3 R23
¥ '%RHA\'-. D471
4148 &
! A

8050)

3 renkli uyarictyla baglandiginda, paralel baglanti kullanin
CI1A, C2Ave C3A.
Ve diger 3 kabloyu C1B, C2B, C3B uyarictyla baglamak i¢in kullanm.

14



C. RS-232 Cikig Portu

Scale Printer
/F :\
6 6
2o Rleo
7 i i 7
3e 3
4 4
9 9
~7 T

MALE FEMALE

Bu kablo baglantisini kullanarak ECII’yi yaziciya baglayabilirsiniz. [male erkek (EC-
I1) — female(DLP-50)]

6. Calisma

A. Anahtar acik & kapall

ON/OFF tusuna basarak “I” pozisyonunda teraziyi a¢mn ve “O”

pozisyonunda teraziyi kapatin.

Terazi agildiginda, ekranda cihazin versiyon numarasi goriinecek ve ekranda tim
sekmeler 9’dan 0’a geri sayim yapacaktir.

Terazi harici ve lokal platform Kontrol eder.

Eger harici platform iyi baglanmadiysa, ekran asagidaki mesaj1 gosterir:

-3 mo NSAE LOCAL REMOTE
ol - oo LD
L N Ny Ry N

X 0« NET g kg Ib 15 & B HI OK LO



Lokal platform iyi baglanmadiginda ekran :

-5 W MSATE LOCAL REMOTE

CJ )y D)

e o LV T

T 0« NET g kg b ol HI OK LO

Harici platform istiyorsamz, teraziyi agmadan platformun diizgiin baglandigindan
emin olun.

% Harici platform kullanmak igin, teraziye baglaym ve teraziyi agip kapatm.
% harici platform kullanmamak igin terazi otomatik olarak lokal platformu bir kag
saniye i¢inde kontrol eder ve normal moda gecer, eger diizgiin baglysa tekrar.

B. Terazi sififama
Kefe tizerinde yiik yokken sifirdan farkh deger goriinmesi halinde “ZERO” tusu ile ekran sififanr.

C. Sayimdan 6nce ormekleme

1) Bilinmeyen birim agirlik

o. Birkag parcay1 sayilmak icin kefenin iizerine koyun

]
Ll
<3 mo NSATvE LOCAL REMOTE
I X
o Al Al A0 A Al
T -0« NET g kg b & 8 HI OK LO



-
-
-
N

Kefe tizerindeki parca sayisini girin.

-
L

v
-5 NEGATIVE LOCAL REMOTE

g
(R

A
v v
E 0« NET g kg b o] HI OK LO
L] “SMPL” tusuna basin.

Not : Sistem varsayilan “Unit Weight” (birim agirhik). Eger“SMPL” tusuna
basarsaniz girilen deger miktar olacaktir. “Quantity”.

). Eger“SMPL” tusuna basarsaniz girilen deger adet olacaktir. “Quantity”
(6r:40) COUNT

Ekran daha sonra birim agirlig1 gosterecektir. “Unit Weight”.

v

- NEGATIVE LOCAL REMOTE

I
Ll L

|
™ -
|

7 Ul R |
( ;w’:ufn

A

v -
g

X 0« NET kg Ib & 0B HI OK LO

® Ornekleme islemi kararh isareti yanarken tamamlanir.

)
X

- =

17
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Biiyiik parca agirhig, daha kesin birim agirlik
Sayim asamast esnasinda “SMPL” tusuna basarak birim agirhig: tekrar hesaplaymn
eger birim agirhk tekrar hesaplama agik ayarlandiysa. (Liitfen 5. kisma baskin)

2) Birim agirlik Biliniyorsa
) Bilinen birim agirlig: girin.

-
{

L
v
-5 B NSAE LOCAL REMOTE
\_/1
a Lo
L, Ll 0L
v v v

Z 0« NET g kg Ib R HI OK LO

° “U.WT” tusuna basarak 6meklemeyi bitirin ve sayim durumuna gegin.

Not : sistem varsayilan ayar1 “Unit Weight”. eger “U.WT"” tusuna basilirsa
Deger sayimdayken (6r : 0) sayim ekram yamp soner, ve niimerik girilen
deger “Unit Weight” olur.

X

L

- NEGATIVE LOCAL REMOTE

000 Lo %

VR R (WA

Z 0« NET g kg 1Ib & H OK LO



D. Birim agirlik eksiltme kullanarak sayim
(] Kefe iizerine 6rnek yerlestirin

X
Lt
v
T e LOCAL REMOTE
V005000 X
0L Lt Lt LS
v v ]
X 0« NET g kg 1Ib o} HI OK LO
® Dara tusuna basim.
X
L
L - NEGATIVE LocAL REMOTEA
)00 "
. Lt A
A 4 v v ]
Z 0« NET g kg Ib ol HI OK LO
® Bazi 6rnekleri kefe lizerinden kaldirm.
X
Lt
- NEGATIVE LOCAL REMOTE
S DN I
At Ll A L
E 0« NET g kg Ib 4] HI OK LO

19




Kefe iizerinden kaldirdiginiz ek adedini girerek SAMPLE tusuna

([ J
basmn. Birim agirhik gériintiilenir ve negatif sayim gerceklesir.

N

(WA

v v

- N SOnyE LOCAL REMOTE

s LTI Il ]

P X PN

X 0« NET g kg b o} HI OK LO

* Birim agirlik eksiltmeden ¢ikartma
Ornegi kefe iizerinden kaldirn ve TARE ve CLEAR tuslarmna basin.

E. Hafizaya PLU kaydetme (Uriin aramak)

1) Hafiza hiicresine birim agirlik kaydetme
® Hafiza moduna girmek icin MEMORY tusuna uzun siireli basin ve
bilinen birim agirhk degerini girin (6r. 35g) ya da 6nce bahsedildigi gibi
ornekleme yapm. ENTER tusuna basarak degeri onaylaym.
Not: Girilen deger yanligsa “MOVE”  tusuyla degistirin.

L] Birim agirlik degeri girilmesi.

)’y

Ll

- NoonE LOCAL REMOTE

YT, =0z

A0 A0 A (R

Z 0« NET g kg |Ib &8 HI OK LO

Eger ornekleme islemi bu modan 6nce yapildiysa, birim agwlik ekrani

otomatik olarak birim agirlig1 gosterecektir.
] Dara degeri girin(6r. 10g) ve ENTER tusuyla kaydedin.

20



I A

g N
Z 0« NET g kg Ib
[ ]

-
3

v

_’z} A MNEGATIVE LOGAL REMOTE

X

00

-

/
(

—

\'s
rg

Lol HI OK LO

Uriin numarasimi girin ve ENTER tusuyla oanylayin.
Not : 6 basamaga kadar girebilirsiniz. (6rnek : parga numarasi-800125)

(

1 ot

v
a
®

>o<

ASCII kod kullanarak {iriin adi girin. 16 basamaga kadar girebilirsiniz.
ASCII kod i¢in sayfa23’e g6z gezdirin.

Ornegin R harfi igin girilmesi geren ASCII kod 52’dir. Girdikten sonra

kg

®  Ornek Register

ENTER tusuna basin
| i i |
(W N A b
& 0« NET ¢ kg b

21
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ol HI OK LO

=
U

My

-2  mo NEGATVE LOCAL REMOTE

/
(

H OK LO

o]




Enter ASCII kod 65 “¢”

&

i¢in Girdikten sonra ENTER tusuna basin

LoL

§

)

NEGATIVE
"@ KO TGounT

LOCAL REMOTE

N Y
g

I x|
(N A N N |
X 0« NET g kg |Ib

ol HI

OK LO

EASCII kod 67 “g” i¢in  Girdikten sonra ENTER tusuna basin

=

‘!
0

NEGATIVE
"@ COUNT

LOCAL REMOTE

=
par

[l B x|
(e i ? U
K>0<NETg kg Ib

& HI

OK LO

Ayni yontemle digerlerini de girip Girdikten sonra ENTER tusuna basin

Eger 16 basamaktan dnce eger bitirdi iseniz kayit islemini CLEAR tusu ile

sonrakine gecin.




ASCII kod :

HGH ORDER 4
LOW ORDER
0 @ P P
1 ! A Q q
2 B R r
3 # C S s
4 $ D T t
5 % E U u
6 & F \Y v
7 G w w
8 ( H X X
9 ) | Y y
A * J z z
B + K [ {
C L \ [
D M ] }
E N A ~
F / (0] _ A
Parca isimleri programlama igin tuglar
7 8 9 MOVE/+10
4 5 6 ENTER
1 2 3 MEMORY
0 . CLEAR F
A B C D E
* MEMORY (hafiza)

Asagidaki set metodunu kullanabilirsiniz
(Birim agirlik -> Dara -> Par¢a No. -> Parga ismi -> karsilagtirma modu-> PLU Adresi)

® MOVE tusu ile agirlik veya sayim karsilastirmasini segin.
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' -
|

v

\ NEGATIVE
~D SOUNT LOCAL REMOTE

A e Nk "~
S | U
v v v
T 0« NET g kg 1Ib ] H OK LO
113 E ”:Saylm “Lﬂd ”ZAgll‘hk

®  Alarm tipini secin.(in, out). (varsayilan : In)

X
{

FQ

v

NEGATIVE
- B NESATY LOCAL REMOTE

| B / -
P e (1
X 0« NET g kg b ol HI OK LO

L] Ust limiti ayarlaym

v v v

X}
5o

-
n

v

-5 W NgATvE LOCAL REMOTE

]
Ll

E 0«

NET g

kg Ib

L] Alt limit ayarlayin.

24
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® Adres girin  (1~200, toplam 200 adet) herhangi bir niimerik tusa basarak
(0~9), ardindan ENTER tusuyla kaydedin

Sl (LR

D wo N Lo:u RemoTE

gdﬁf 5”555

; »:« NET : kg Ib S 0B HI OK LO

Not : 1) “E4” hata mesaj1 goriindiigiinde adres olarak girilen degere 1 ile 200 arasinda
olmayan bir degerdir.

2) Eger daha once kullanilmis bir degerse ekran size giincellemek isteyip
istemediginizi hatirlatacaktir.

X
At
WL LOCAL REMOTE
YR N = N g el Y
A = Y Gy A Ny |
X 0« NET g kg b B HI OK LO
Giincelleme Hafiza
ENTER tusuyla onaylaym, ardindan hafiza giincellenecektir.
CLEAR yeni adres girmek i¢in kullann.
I’
VR
-5 e LOCAL REMOTE
| g R g
LYY pl VRR N
v v v 25
T 0« NET g kg b ] HI OK LO



Adres  Numara

Not:1) CLEAR Tusuyla mevcut girilen degeri silin.
2) Eger mevcut girilen deger varsayilan degerse CLEAR tusuna basarak

hafizadan ¢ikabilirsiniz.

2) Kayith veriyi cagirma
° Kayith veriyle niimerik tuglara basin ve MEMORY tusuna iki kez basilt

tutun. Asagidaki ekram goreceksiniz.

N
N

v

. NEGATIVE
"E} COUNT

LOCAL REMOTE

o 010 Jr

X 0« NET g kg |Ib o] HI OK LO

Ornegi kefe iizerine koyun, agirlik ekraninda net deger goriinecekdir.

600077

(N X

-2 NEQATIVE LOCAL REMOTE

I Jr
pu R Ny ROy al

Z 0« NET g kg b o] HI OK LO

Not :1) CLEAR tusuna basarak memory modundan gikin.
2) U.WT tusuna basm memory modunu ¢agirirken

(Or. adres numarast 100) parga numarasim Kontrol igin.

26




NEGATIVE
"@ A “count

LOCAL REMOTE

| R R
Pt
& 0« NET g kg 1Ib

Uyart: Eger alarma ayarlari hafiza geri ¢agirma modunda yapilirsa, parga numarasi ve

PLU numarasi geri ¢agrilamaz.

Cagrilan dara degeri maksimum kapasiteden yiiksekse, ekran asagidaki

gibi olacaktir:

v

g > NEGATIVE
COUNT

LOCAL REMOTE

X
Ll

VoL
e/

d \_4

| g
D
T 0- NT g kg Ib

o}

HI OK LO

Limitin yiiksek degeri maksimum kapasiteden yiiksek ayarlandiginda, ekran

asagidaki gibi olacak:

v

g> NEGATIVE
COUNT

LOCAL REMOTE

el Xl |
I Iy Sy N |
X 0« NET g kg b



3sn sonra, ekran asagidaki gibi olacak:

-5 M NeSAThE LOCAL REMOTE
N S 0y DL o
LU N Y
T 0« NET g kg Ib & ol HI OK LO

% ekran yukandaki gibi oldugunda, ENTER tusuna onay igin basm, platform
otomatik olarak harici platform donecektir. Ama eger harici platform teraziye bagh
degilse lokal platform kullanilir,

% Eger 3sn iginde degistirmek i¢in ENTER tusuna basiimazsa mevcut platform
kullamlmaya devam edilir.
F. Kabin agirigini gikarmak
1) Bilinmeyen agirhik

L] Kefe tizerine agirhk yerlestirin.
X
Ll
A\ 4
- O NEGATVE LOCAL REMOTE
\_/] \_/]
Vs 0 X
Qg g&u u
\ 4 \ 4
Z 0« NET g kg Ib B HI OK LO

() TARE tusuna basim.

A 4
- NEGATIVE LOCAL REMOTE
! Lrvy L

X 0« NET g kg Ib P HI OK LO



Kararh ekram agagidaki gibi goriintiilendiginde te{azi saymm moduna girer.
X
L
v
~D  mo NSATvE LOCAL REMOTE
0y X
VR L
\ 4 v v
Z 0« NET g kg 1Ib & HI OK LO
2) Bilinen kap agirhgi
] Kefe tizerinde bir sey yok
X
Ll
L v
-3 mO NSATvE LOCAL REMOTE
0y X
L, Ll Ll
v v A 4
Z 0« NET g kg 1Ib & HI OK LO
Uzun sureli TARE tusuna basin
- - - - - -
L v
- WD NooAmve LOCAL REMOTE
"1 Rl I |
LS L N N N
v v v
o] HI OK LO

Z 0- NET g kg Ib

l Bilinen kap agifigini girin
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- W NSATvE LOCAL REMOTE
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X 0« NET g kg 1Ib ol HI OK LO J
l Tekrar TARE tusuna basin
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-y Ny
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v v v v L )
Z 0« NET g kg b & B HI OK LO

DARA iptali

Kefe tizerinden hepsini kaldirin ve agirlik ekram (-) sonug gosterecektir. TARE
tusuna basmaniz ekran sifira getirecektir. NET tiggen gostergesi ( ¥ ) kapanacaktir.

b
DO
g

3) Brut agirlik kontrolii
o Dara igeren agirhigi kontrol igin, GROSS tusuna basin.

- N CATE LOCAL REMOTE

Jo I B i I i
e el L Al Ll Ll
X 0« NET g kg 1Ib PR | HI OK LO



G Agirlik/Miktar hesabi

° Tartilacak ya da sayilacak agirhgi kefe lizerine yerlestirin.

-

X
(

O
\'h

60
[ "L (A

= ﬁ]
(

& 0« NET g kg Ib
) ADD tusuna basin.

g

-l

-5 M NEGATHE LOCAL REMOTE
=770

e L0 A

ol H OK LO A

v
- D NESATVE LOCAL REMOTE
N RN
A 4 v
Z 0« NET g kg 1Ib ol H OK LO
) Ekranda gosterilen deger asagidaki gibi kararli olmalidir..
p
| ¥ v
-3  m NegATvE LOCAL REMOTE
IVIraire il B e
L0 LY AN A - bl .
v v
X 0« NET g kg b ol HI OK LO




Ytoplama sadece sifirda kaldiginda etkin.

L] TOTAL tusuna basin ya da yaklasik 2sn bekleyin terazi sayim monuna

donecektir.
g
;&
- NEGATIVE LOCAL REMOTE
NNk 100
Ol A0 Al Al Al At
X 0« NET g kg Ib s OB HI OK LO

L] TOTAL tusuna basin toplama durumu moduna girin. Bu anda toplam
toplanan agirlik miktar agirlik ekraninda gosterilir, toplam toplama islem adedi
birim agirlik ekraminda toplam adet sayim ekraninda goriintiilenir.

TOTAL tusuna tekrar basarak sayim moduna doniin.

Toplam silme
TOTAL tusuna basin toplama moduna girin ve CLEAR tusuna basarak

toplanan veriyi silin.

H. Sayim kontrol araligi 6n ayari

Kullanict sayim kontrolii igin aralik ayarlayabilir. Ne zaman kefe tizerindeki cisim
adedi sayim aralik degeri icerisindeyse alarm tekrarlanarak galar.

1) iglem
L] ALARM tusuna basin kefe yiiklii ya da bosken.

-
3

v
LOCAL REMOTE

NEGATIVE
"’E} K2 Tcount

U | L
v v v
X 0- NET g kg Ib ol HI OK LO



L] Istenen iist limiti girin.

(CLEAR tusu ile yanhs girilen degeri silin)

-
3

v

NEGATIVE
- mo NS LOCAL REMOTE

- ol o - M’M X
I | A M Ll
Z 0« NET g kg Ib Ll HI OK LO

o ALARM tusuna tekrar basarak istenen alt limit degerini girin asagida
gosteriligi gibi. (alt limit degeri sadece Ust limit degeri ayarlandikta sonra
aktiftir.)

LV~

v

NEGATIVE
-5 B NeSAnv LOCAL REMOTE

-
J

we

2
e L Al
v v v
X 0« NET g kg Ib ol HI OK LO

L] SMPL tusuna basin sayim kontrol aralik degeri 6n ayarini tamamlayarak
normal moda doniin.

Not : Eger sayim modundaysa, ALARM tusuna tekrar basarak sayim kontrol
arah@imn ayarlayin.

X

K|

- MO NesaTvE LOCAL REMOTE

)0 X

LAY L

X 0« NET g kg Ib o] HI OK LO



Not : 1) “E5” :LO degeri HI degerinden biiyiiktiir..
2) HI ve LO degerleri birlikte istendiginde ayni ondalikta olmalilar. (Or:
HI=10g, LO=9.8g, ise degerler su sekilde olmalidir: “HI=10.0g, LO=9.8g")

l. agirik 6n ayar degeri

Kullanic1 agirhk kontrolii igin aralik ayarlayabilir. Ne zaman kefe {izerindeki cisim
agirhigr agirlik aralik degeri icerisindeyse alarm tekrarlanarak galar.

1) islemler
o ALARM tusuna basin kefe yiiklii ya da bosken.

X
At
w
- B NESATVE LOCAL REMOTE
| Al
v v v
X 0« NET g kg Ib ol HI OK LO
L] Istenen iist limiti girin.
(CLEAR tusu ile yanhs girilen degeri silin)
X
L
v
- N e LOCAL REMOTE
- - L 10y
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° ALARM tusuna tekrar basarak istenen alt limit degerini girin asagida
gosteriligi gibi. (alt limit degeri sadece st limit degeri ayarlandikta sonra

aktiftir.)
00000
A0 A0 A
-5 B NEGATWE LOCAL REMOTE
o) oo o =0
b Ll o Ll L
Z 0« NET g kg Ib # B HI OK LO

] U.WT tusuna basin agirhik kontrol aralik degeri 6n ayarim tamamlayarak
normal moda doniin.

Not : Eger sayim modundaysa, ALARM tuguna tekrar basarak agirhik kontrol

arah@im ayarlayn.
\_7]
Vi
A
v
-5 NS E LOCAL REMOTE

<

X
At

HI OK LO

7 )

§. L

& 0« NET g kg 1Ib

-

g
-

[

Not : 1) “E5” :LO degeri HI degerinden biiyiiktiir..
2) HI ve LO degerleri birlikte istendiginde aym ondalikta olmalilar. (Or:
HI=10g, LO=9.8g, ise degerler su sekilde olmahdir: “HI=10.0g, LO=9.8g")
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J. Platform degigtirme

® Lokal platform kullamldiginda, REMOTE tusuna basarak harici
platform gecin. Ekran asagidaki gibi olacaktir:

-5 0 NESATvE LOGAL REMOTE

Voo T S il P N

ol g B x Y

T 0« NET g kg b S & H OK Lo

3sn sonra, terazi normal moda doner ve remote gOstergesi yanar. Harici
platform kullanimda

X
L
-2 NEQATIvE LOCAL REMOTE
00070 070 070 0T Iy
ol Al A Ll Al
X 0« NET g kg 1Ib FX H OK LO

L] Harici platform kullanildiginda, REMOTE tusuna basin local platfoma
gecin:

- Wy MoAE LOCAL REMOTE
Voo D R )
bl ol o Ll VW
Z 0« NET g kg Ib X H OK LO
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° 3sn sonra terazi normal moda doner ve REMOTe yazisi kapanur.

Nl
VAR
T 0« NET g kg Ib

X
Lt
v
-5 N AyE LOCAL REMOTE
I
Lt
| HI OK LO

7. Kullanici Programlama Fonsiyonu

Sayim moduna,

SET tugsuna basarak KULLANICI PROGRAMLAMA
FONSIYON MODUna girin. Ardindan “SET” tusuna basm, ekran sifre

soracaktir*PASS WORD” sifre “101010” dur enter tusu ile onaylayn.
Eger yanlig girerseniz terazi fonksiyonlara girmeyecektir..
Yekran “error” hata gdsterecektir yanhs girdiginiz sifrede.
% iki kez yanhs girildiginde terazi otomatik olarak saymm moduna donecektir.

A. Otomatik kapanma

[ J
olacaktir
[ i
N
X 0« NET g kg Ib
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“Kullanic1 program fonsiyonlari”na girildiginde, ekran asagidaki gibi
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L] MOVE ile ilerleyin.
(2 min., 5 min., 8 min,, ve OFF),
(Varsayilan ayar : OFF)

[ CLEAR tusuyla karar verin ve 6nceki moda déniin ya da
ENTER ile karar verin ve dnceki moda ilerleyin

% Normal Sayim moduna dénmek igin teraziyi acip kapatin.
B. Ekran 11g1 tipi

KULLANICI PROGRAM FONKSIYONUN’a ENTER tusuna asagidaki
ekran goriinene kadar basil tutun.

X
Al
A 4
- WD Moo LOCAL REMOTE
Ll b LSy N
v v v
X 0- NET g kg 1Ib R H OK LO

L] MOVE ile ilerleyin
(AUTO — otomatik ekran 1181, mManu- ekran 15181)
(Varsayilan ayar : AUTO)
o CLEAR tusuyla karar verin ve nceki moda doniin ya da
ENTER ile karar verin ve dnceki moda ilerleyin
- Auto. ekran 15181

Kefe iizerine 9¢ degerinde cisim konuldugunda ya da bir tusa basildiginda
ekran 15181 otomatik olarak calisacaktir.
Kefe sifira dondiikten Ssn sonra otomatik olarak kapanacaktir.

- Manual ekran isi%1
E] (ondalik noktast) ekran 15181 acip kapatmak icin.

% ilerideki kullanmmlar icin terazi ekran 15181 ayarmi hafizada tutacaktr.
% normal sayim moduna donmek icin teraziyi acip kapatn.



C. Birim degistirme (kg — libre)
KULLANICI PROGRAM FONKSIYONUNa ENTER tusuna asagidaki
ekran goriinene kadar basili tutun.

I’y

N}

-5 WO NeoaTvE LOCAL REMOTE

Vi L (L ¥
LIV, L
Z 0« NET g kg b Lol HI OK LO

o MOVE tusu ile ayarlaym (ON, OFF)
(Varsayilan ayar : ON)

® CLEAR tusuyla karar verin ve dnceki moda doniin ya da
ENTER ile karar verin ve 6nceki moda ilerleyin

* normal sayim moduna dénmek icin teraziyi acip kapatin.

D. Birim agirik yeniden hesaplama
KULLANICI PROGRAM FONKSIYONUNa ENTER tusuna asagidaki

ekran goriinene kadar basili tutun.
X
Lt
-5 WO Neoatve LOCAL REMOTE
iy )00
A L/

Z 0- NET g kg Ib P HI OK LO
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L] MOVE tusu ile ilerleyin.
(Varsayilan ayar : ON)
off — yeniden hesaplama fonksiyonu kapalt
on —yeniden hesaplama fonksiyonu agik
° CLEAR tusuna basarak karar verin ve sayim moduna doniin ya da
ENTER tusuna basarak siradakine gecin.

% Birim agirlik ortalamasi alinacaktir eger tekrar tekrar kalan miktar
koyulacaksa. Bu iiriinler arasi farkhiliklardan dolayr olusacak hatayi en aza
indirecektir.

Kefe iizerine agirlik konulurken kefe iizerine konan agirligin kefedeki
mevcut olan agirliktan kiigiik oldugunda emin ol. Ortalama tekrar alindiginda alarm
calar.

Y*sadece Omekleme fonksiyonu kullanildiktan sonra yeniden hesaplama galigir.

Ymnormal moda donmek icin teraziyi kapatmn.

E. lletim metodu ayarlari

KULLANICI PROGRAM FONKSIYONUN’a ENTER tusuna asagidaki
ekran goriinene kadar basil tutun.

i
L
- oo LOCAL REMOTE
(G N | NS
X 0« NET g kg 1Ib & B HI OK LO

L] MOVE tusu ile iletim metodunda ilerleyin.
(Varsayilan ayar : mANU-P)
“mAnU-P” = Bir tusla iletim ( “DEP-50" PC). Negatif eger iletilmez.
“SEriES” = Seri iletim (ex. DEP-50, PC).
“mANnU-L” = Bir tugla iletim (etiket yazicisi i¢in, Model
“DLP-50"). Negatif eger iletilmez.
“AUto-L” = oto-iletim ((etiket yazicist igin, Model
“DLP-50").
o CLEAR tusuna basarak belirleyin ve siradaki ayara gegin.

% Normal moda ge¢mek i¢in teraziyi kapatin.
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F. Baud Rate ayari
KULLANICI PROGRAM FONKSIYONUNa ENTER tusuna asagidaki

ekran goriinene kadar basili tutun. -
Vi

LS

-  mo NEGATvE LOCAL REMOTE

I I g D i
LI e ROy Ry R
T 0- NET g kg b & B H OK LO

) MOVE tusuyla ayarlaym. (2400, 4800, 9600)
(varsayilan ayarlar : 9600)
o ENTER tusuna basarak belirleyin ve siradaki ayara gegin.

Y Normal moda gecmek icin teraziyi kapatn.

G. Etiket format ayar (etiket yazicisi baglandiginda

uygun.)
KULLANICI PROGRAM FONKSIYONUNaAENTER tusuna asagidaki

ekran goriinene kadar basili tutun.
[y
bl
v
- W NSATvE LOCAL REMOTE
)Ll LS
v v v
Z 0« NET g kg 1Ib ol H OK LO

® MOVE tusunu kullanin
(varsayilan ayar : 0)
Options : form0~9
«ENTER tusuna basarak belirleyin ve siradaki ayara gegin.

*'Teraziyi kapatarak normal moda gegin.
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H. Alarm tipini kontrol

KULLANICI PROGRAM FONKSIYONUNa ENTER tusuna asagidaki

ekran goriinene kadar basih tutun.

D i g
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X
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L] MOVE tusuna basarak alarm tipini degistirin.

(Fabrika ayar1 : in)

in —ig alarm, out — dis alarm

L] CLEAR tusuna basarak belirleyin ve normal tarttm moduna gegin ya da
ENTER tusuna basarak belirleyin ve siradaki ayara gegin.

1) ig alarm

«Alarm sesi sadece toplam agirlik ya da toplam adet ayarlanan araligin i¢indeyse

calisir. Or 1. Saymm kontrol alarmu (saymm ekranmnda adet yanip séner).

X 0« NET g kg b
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Or 2. Agirlik kontrol alarmi (agirlik ekraninda agirlik yanip soner).
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2) Dig alarm

eAlarm sesi sadece toplam agirlik ya da toplam adet ayarlanan araligin disina

<;_1_karsa calisir.

Or 1. Sayim kontrol alarmi / ﬁ!j ﬁ!ﬂ
A0 A
L - ity LOCAL REMOTE
IO I

A Al Al A0 A gy X

Z 0« NET g kg Ib R HI OK LO
Or2. Agirlik kontrol alarmi R
10y

L0 A
- MO NegaTvE LOCAL REMOTE
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Y Normal moda gecmek icin teraziyi kapatin.

. Dara ayarini iptal etmek
® KULLANICI PROGRAM FONKSIYONUNA ENTER tusuna
asagidaki ekran goriinene kadar basil tutun.
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“onE” = Sadece bir kereligine dara iptal edilir. (Not: Eger iptal edilen dara
degeri daralanmus deger degilse, buzzer sinyal verir ve hata olugur. Teraziyi tekrar

MOVE” tusu ile dara ayarim iptal etme durumunu ayarlaym.
(Varsayilan ayar : SEriES)
“SEriES” = Siirekli olarak dara iptal edilir..

ac1p kapatarak hatay1 ¢oziin.)

CLEAR tusuna basarak belirleyin ve normal tartim moduna ge¢in ya da
ENTER tusuna basarak belirleyin ve siradaki ayara gegin.

Ynormal sayim moduna gecmek ici;n teraziyi kapatin.
J. Harici platform ayart

® KULLANICI

PROGRAM FONKSIYONUNA ENTER tusuna

asagidaki ekran goriinene kadar basili tutun.

N
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(Varsayilan ayar : ON)
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MOVE” tusu ile harici platform durumunu ayarlaym. ( ON, OFF )

“off” olarak ayarlanirsa platform degistirilemez,

CLEAR tusuna basarak belirleyin ve normal tarttm moduna gegin ya da
ENTER tusuna basarak belirleyin ve siradaki ayara gegin.




K. Bolum Kontrol sinyali
® KULLANICI PROGRAM FONKSIYONUNa ENTER tusuna asagidaki
ekran goriinene kadar basili tutun.

7

At
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L] MOVE” tusu ile 3 boliim 1ontrol sinyali durumunu ayarlaym.
(ON, OFF)
(Varsayilan : ON)
“off” olarak aylandiysa, terazi herhangi bir kontrol sinyali iletmez.

L] CLEAR tusuna basarak belirleyin ve normal tarttm moduna gegin ya da
ENTER tusuna basarak belirleyin ve siradaki ayara gegin.

L. Transmit metod — harici ekran

® KULLANICI PROGRAM FONKSIYONUNa ENTER tusuna asagidaki
ekran goriinene kadar basili tutun.
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® MOVE tusuna basarak sistemde ayarli ekstra ekran iletim metodunu
degistirin (StAbLE, SEriES)

(Varsayilan : StAbLE)

“SEriES” = Seri iletim

“StAbLE” =Kkararli iletim

° CLEAR tusuna basarak belirleyin ve normal tartim moduna ge¢in ya da
ENTER tusuna basarak belirleyin ve siradaki ayara gegin.

*Eger tartt m degeri negatifse, GHarici ekran ¢ - - - - - - ’ gisterecekdir.
Yharici goziiniirlik 1/30,000 olarak ayarh
Tartim 15kg / 15Ib esitse ekstra ekranda gostermez.

M. Harici ekran Baud rate ayari

® KULLANICI PROGRAM FONKSIYONUN’a ENTER tusuna
asagidaki ekran goriinene kadar basili tutun.
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L] MOVE tusuna basin harici ekran baud rate ayarim degistirin.
(2400, 4800, 9600)
(varsayilan : 9600)

® CLEAR tusuna basarak belirleyin ve normal tartim moduna gegin ya da
ENTER tusuna basarak belirleyin ve siradaki ayara gegin.
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N. Sifir takip aralig

® KULLANICI PROGRAM FONKSIYONUN’a ENTER tusuna

asagidaki ekran goriinene kadar basili tutun.

X
L
v
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L/ Ml e
v v v
X 0« NET g kg 1Ib o} HI OK LO
L] MOVE tusuna basin sifir takip araligin degistirin.

Biiyiik say1 se¢imi, genis aralik
(0=0ff, 1=0.5d, 2=1d, 3=2d, 4=3d).
(Varsayilan : 2)

® CLEAR tusuna basarak belirleyin ve normal tarttm moduna gegin ya da

ENTER tusuna basarak belirleyin ve siradaki ayara gegin.
Y Normal sayim moduna ge¢mek icin teraziyi kapatin.

O. sifir ekran aralig

® KULLANICI PROGRAM FONKSIYONUN’a ENTER tusuna
asagidaki ekran goriinene kadar basil tutun.
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MOVE tusuna basin sifir ekran araligim degistirin.
(0=o0ff, 1=0.5d, 2=1d, 3=2d, 4=3d).
(Varsayilan: 2)
Biiyiik say1 secimi, genis aralik
° CLEAR tusuna basarak belirleyin ve normal tartim moduna ge¢in ya da
ENTER tusuna basarak belirleyin ve siradaki ayara gegin.

%Normal sayim moduna gecmek icin teraziyi kapatin,

P. Kararli sinifi aralig
® KULLANICI PROGRAM FONKSIYONUNa ENTER tusuna asagidaki

ekran goriinene kadar basil tutun.
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L] MOVE tusuna basin kararhlik sinifi araligim degistirin.

Kiigiik say1 secimi, ekran kararlilig igin kisa zaman

(0=off, 1=0.05d, 2=0.15d, 3=0.25d, 4=0.35d, 5=0.45d).

(varsayilan : 1)
® CLEAR tusuna basarak belirleyin ve normal tartim moduna gegin ya da
+«ENTER tusuna basarak belirleyin ve siradaki ayara gegin.

%Normal sayim moduna gecmeKk icin teraziyi kapatin,



Q. Kararlilik sinifi orani

® KULLANICI PROGRAM FONKSIYONUNa ENTER tusuna asagidaki
ekran goriinene kadar basili tutun.
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® MOVE tusuna basin kararlilik sinifi oram degistirin.
Biiyiik say1 se¢imi, daha kararli sifir noktasi
(Iseviye : 0,1, 2, 3,4, 5).
(Varsayilan : 1)

® CLEAR tusuna basarak belirleyin ve normal tarttm moduna gegin ya da
ENTER tusuna basarak belirleyin ve siradaki ayara gegin.

Y Normal sayim moduna gecmek icin teraziyi kapatin.

8.Kalibrasyon

o Teraziyi agin, ve geri sayim siiresince “000419” tuslarina basm

Ekran asagidaki gibi olacaktir.
MOVE tusuna basarak kullanilacak platform segin (local ya da remote).
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Ardindan ENTER tusuna basm birim se¢imine girin.

o MOVE tusuna basin ve birimi se¢in (kg/g ya da Ib).

v v v

v

_,@ | N(E:gﬁ"""f LOCAL REMOTE

T 0« NET g kg b
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N

Ardindan ENTER tusuna basin kalibrasyoin moduna gegin.

o fabrika ayarlar1 1/3 kapasite. ( 6rnek olarak 6kg teraziyi ele alalim)

=
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o Kefe tizerine birim agirik ekranindaki agirig: yerlestirin

Onay i¢in ENTER tusuna basimn.

Birim ekranda okunan deger yanip sénmeye baglar.
Ekran yanip sonmeyi birakir ve normal sayim moduna geger.

Kalibrasyon tamamlandi.




Not :

% CLEAR tusuna basin kalibrasyon modundan ¢ikmak istediginizde.
% Kalibrasyon degeri degistir.

Ukgiincii basamaga gectikten sonra, MOVE tusuna basm. Niimerik tuslari
kullanarak kalibrasyon degeri girin.(0.80000 ~ 1.20000). onay i¢in ENTER tusuna
basm. Kalibrasyon tamamlandi.

X =kiitle agirhid / ekran agirhg

9. Gug Kaynagi & Batarya galismasi

Gii¢ Kaynag

(1) AC Adaptor

(2) DC12V/800mA
Batarya calistrma

Eger istenirse terazi akiilii calisima uygundur. Akii 6mrii yaklasik 80 saattir.

akiir sarj sembolii “ [l sayim ekraninda gériindiigiinde terazi 100 saat daha
calisabilir.. Cihaz kapandamadan dnce 3 kez “Lobat oft”  mesaji ekranda goriiliir.

12 saatte tam olarak sarj olmalidir..

Not : Eger terazi uzun siiredir kullamlmiryorsa terazinin 3 ayda bir tekrar sarj olmast
gerekir..

10. RS-232 Cikisi
Terazi standardinda RS-232 ¢ikigi mevcuttur..
1. Mod E1A-RS 232C’nin UART sinyali
2. Format:
Baudrate: 9600 BPS
Databits: 8  BITS
Stophit: 1 BIT
Code ASCII
Connector:9 Pin Socket
Pin2  Input
Pin3  Output
Pin5  Signal Ground
I I I I I 1 T T T [C_1 1]
Starti;éit L>B_data ME‘:B/ Eop bit
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Data digit
12345 6 78910111213 141516 1718

specification
1% row: Net weight-Data title space data unit CR
2" row: Unit weight-data title space data unit CR
3% row: Quantity-data title space data CR(1415)
4" row; Tare weight-data title space data weight CR
4"row data. OA

NET=Kararl agirlik degeri

PCS=Kararl miktar
Tare=Dara degeri
CR: OD OA

3. Seri iletim veri formati :

® Terz kararl moddayken :

NET: 2.0000 kg
UMV: 10 ¢
PCs: 200

Tare: 0.0800 kg

Gross: 2.0800 kg

net= Kararsiz agifik degeri
pcs= Kararsiz miktar
UM/=Birim agirik
Gross=Briut agirfik

® Terazi kararsiz moddayken :

net: 20000 kg
UMV: 10 ¢
pcs: 200

Tare: 0.0800 kg

Gross:  2.0800 kg

net=unstable Net Weight
pcs= unstable Quantity

UM =Unit Weight
Gross=Gross Value

52

NET= stable Net Weight
PCS= stable Quantity
Tare=Tare Value




4. iletim formati, Terazi toplam modelindeyken “ADD”tusunave “TOTAL” tusuna
basin.ayni zamanda par¢a numaralarmi hafizaya kaydeder.

ADD tusuna basin
PLU 100

No. 800125

I.N. Regjister
Record#01

Net: 20000 kg
UMW : 10 g
PCS: 200
Tare: 00350 kg
ADD tusuna basin

PLU 100
No. 800125
I.N. Register
Record#02

Net 30000 kg
UW 10 g
PCS 300
Tare 00350 g

TOTAL ADD tusuna basin
TOTAL

PLU 100

No. 800125

LN. Register

Net 50000 kg

PCS 500
NET=karari biim agiik ~ PCS=kararl miktar
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UM/=birm agifik

Tare: dara degeri



Not : normal sayim moddayken (toplama yokken),
“TOTAL” tusuna bastiginizda asagidaki ¢ikti alinir :

® Terazi kararliyken :
TOTAL
NET 5.0000 kg
uw 10 g
PCS 500
Tare 0.8000 kg
® Teraz kararsizmodda ise :
TOTAL
net 5.0000 kg
uw 10 g
pcs 500
Tare  0.8000 kg
net=kararsiz net aginik NET= Kararl net agirlik
pcs=Kararsiz miktar PCS= Kararll miktar
UM=Birim agirik Tare= Dara Degeri

Gross= Brut agirik

Not : Eger birim agihk bilgisi hafizadan cagirilirsa PLU kodu, parga numarasi, ve parca adt
yazdirlmalidir.
® Toplama modu
¥V Label ¥ Ticket
cns 00unf.ing Scale EC ll PLU 100
No. 800125
28 259/00 ILN. BOLT
In: 123456 NET. 10000 o
23‘1588 8832084 : uw 100 g
Gross:  6.515kg 16 mm 2018 PCS 100
TARE: ©.035 kg 16:37:11 Tare 1000 g
+ Gross 11000 g
cns count.in Scale-
9 EC-11 PLU 100
-455 kg No. 800125
29 2596" LN. BOLT
123453 [Register®02 ]
an 100 NET. 20000 g
— APR —281 uw 100 ¢
TQRE Q. 935 kg l? 43:56 PCS 200
= Tare 1000 ¢
CQS Counting Scale EC 11 Graes 1000 9
Kg [FOTAL ]
20 259/P§ PLU 100
No. 800125
“ll | I |H| “Ill A 153"“ IN.BOLT
o
TR b ess kg 1Fineine oS PCS 500




5. Terazide ve Etiket yazicinda kullanilan degiskenler

Degigken ismi Ozellikler boyut
SER Toplama adedi (Agirlik) 2 byte
NWA Net agirlik (noktali “.”) 7 byte
NWB Net agirlik (noktasiz) 6 byte
NwWC Net agirlik (virgtlli “,”) 7 byte
TWA Dara Agirligi (noktali “.”) 7 byte
TWB Dara Agirligi (noktasiz) 6 byte
TWC Dara Agirligr (virgdllii “,”) 7 byte
GWA Brut agifik (noktal “.”) 7 byte
GwB Brut agifik (noktasiz) 6 byte
GwWC Brut agirik (virgalli “,”) 7 byte
TNA Toplam net agirfik (noktali “.”) 7 byte
TNB Toplam net agirik (noktasiz) 6 byte
TNC Toplam net agirik (virgalli “”) 7 byte
UWA Birim Agirlik (noktali “.”) 7 byte
uwB Birim Agirlik (noktasiz) 6 byte
uwc Birim Agirlik (virgalli “,”) 7 byte
QUA Miktar (noktal “.”) 7 byte
QuUB Miktar (noktasiz) 6 byte
QuC Miktar (virglli “,”) 7 byte
TQA Toplam miktar (noktal “.”) 7 byte
TQB Toplam miktar (noktasiz) 6 byte
TQC Toplam miktar (virgulld “,”) 7 byte
UNT AGirlik Birimi 2 byte

AN Adres numarasi 3 byte
IN Parga numarasi 6 byte
INA Parga ismi 16 byte
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6. Komut(PC -> Terazi), “PAnu-P”

Komut(1 byte)
Tartim modu
Karakter. HEX
0X31 Nimerik 1 tusuyla ayni
2 0X32 Nimerik 2 tusuyla ayni
3 0X33 Nimerik 3 tusuyla ayni
4 0X34 Nimerik 4 tusuyla ayni
5 0X35 Nimerik 5 tusuyla ayni
6 0X36 Nlmerik 6 tusuyla ayni
7 0X37 Nimerik 7 tusuyla ayni
8 0X38 Nlmerik 8 tusuyla ayni
9 0X39 Nimerik 9 tusuyla ayni
0 0X30 Nimerik O tusuyla ayni
0X2E Nimerik “"tusuyla ayni
S(s) 0%53 SAMPLE tusuyla ayni
0X73
0X43
C(c) 0X63 C tuguyla ayni
0X4F
O(0) OXGF SET tuguyla ayni
0X4D
M(m) OX6D MOVE tusuyla ayni
U(u) 0%55 U.W tusuyla ayni
0X75
0X41
A@@) 0X61 ALARM tuguyla ayni
0X45
E(e) XG5 ENTER tuguyla ayni
0X52
R(r) 0X72 MEMORY tusuyla ayni




Komut(1 byte)

Tartim modu
karakter HEX

0X50

G(9) 0X70 GROSS tusuyla ayni
OX4E

N(n) OXOE ADD tusuyla ayni
O0X5A

Z(2) SOA ZERO tusuyla ayni
0X54

T® v TARE tusuyla ayni
0X44

D(d) = TOTAL tusuyla ayni

L) oxac Uzun surebasilan MEMORY tusuyla ayni
0X6C

F(® 0xd0 REMOTE tuguyla ayni

0X66
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11. Hata Kodu

Hata Kodu Olasi neden Coziim
E1l Te@ kalll-bre- edimemis ya da Terazi kalibre edin.
bilgiler silinmis.
E2 EPROM bilgisi silinmis Terazi kalibre edin.
Cihaz agldiginda harici platform | Tekrar baglayin ve teraziyi
diizglin baglanmamis yedinden agin.
E3 1. terazinin kendi platformu diizgln | 1 tekrar baglayip yeniden
baglanmamis agin.
2. Terazi (izerinde agir bir seysler | 2- cismi kaldinn ve yeniden
var. acin.
Address code of Unit Weight is out !
E4 of“1 ~200". Calismayi control edin
Alarm ayar modunda, LO degeri HI i
ES degerinden yiksek ayarlanmis. Galismay: control edin
oL Asin yik Derhal cismi kaldirn
KC Zayif batarya Sarj edin

Yukaridaki uyarilara ragmen halen hata mesajlan goriintiileniyorsa, litfen bir CAS

yetkilisinden destek almn.




_ Kapasite 30009 6000g 150009 30000g
g Versiyon
Okunurluk (e=d) 0.1g/0.05g9 0.2g/0.1g 0.5g/0.29 1g/0.5g
_ Kapasite 6lb 15lb 30lb 60Ib
St L g | 0002b/ | 00005b/ | 0001/ 0.002b/
g 0.0001lb 0.0002lb 0.0005lo 0.001lb
Dis gBzlinniik 1/30,000 ~ 1/60,000
i¢ gdzlintinik 1/600,000
Tavsiye edilen minimum 6mek 19/05g 2/1g 50/2g 109/5g
agirik 0.002Ib/ 0.005Ib/ 0.01lb/ 0.02Ib/
0.001lb 0.002b 0.005b 0.01lb

Tavsiye edilen minimum

001g/0005g | 002g/00lg | 005g/002g | 01g/005g

biimagidik 0.00002ib/ 0.00005Ib / 0.0001Ib/ 0.0002Ib/
0.00001lb 0.00002Ib 0.0005lb 0.0001lb
Dara aralidi Tum kapasiteden eksitterek
Ekran tipi LCD
AGiik birimi g/kgorlb
Sifir araligi 2%
Kararlilik stiresi <2 saniye
RS232 port: PC, Printer, vs.
Remote port : harici ekran ya da 4 Loadcelle kadar harici
platform
Cikis portlari (tartim gdellikleri 0 ~ 101)

Remote ozellikleri : 1.0mv/v~3.3mviv

Seri port : harici ekran ya da kontrol kutusu ( 3 kontrol
sinyali bollimi)

Calisma sicakligi

0C~40C/32F ~104°F

Nem araligi <90% bagil nem, yodusma yok
i AC Adaptdr DC 12V/1A or 12V/800mA
Gle Dahili sarj edilebilir ak
Pil 6mri 12 saat sarj sUresiyle 80 saat kullanim
Kalibrasyon Automatic external with kg/lb mass, factory calibration recovery
Guvenli yuk kapasitesi Kapasitenin 120%
Uriin agifign 45kg/
Olgiler (mm) 330(E) x 346(B) x 107(Y))
Kefe Olglisti(mm / inch) 306(W)x222(D)/12.0 (W) x 8.7 (D)
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Uygunluk beyan testleri asagidaki kuruluslar tarafindan yapilnustr.
EMC (Directive : 2004/108/EC)
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LVD (Directive : 2006/95/EC)

ETL SEMKO

Uretici Firma:

CAS Zhejiang Electronics Co.Ltd.

NO.99 CHANGJIANG ROAD HUI STREETS

WITH LOOSE HAIR HOUSE COMMUNITY
JIASHAN COUNTY. ZHEJIANG PROVINCE, CHINA
TEL:0573-84599000

FAX:0573-84599008

Tiirkiye Yetkilisi
CAS Elektronik San. Tic. A.S.
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